
Восстановление дефокусированных 
изображений методом регуляризации 
Тихонова

Афиногенов Е.
Научный руководитель: 
к.т.н., доцент Волосатова Т.М.



Модель процесса искажения / 
восстановления изображения

g(x,y) = h(x,y)*f(x,y) + η(x,y)
G(u, v) = H(u, v)F(u, v) + N(u, v)
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Восстановление дефокусированных 
изображений.
Постановка задачи
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Основное соотношение
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Инверсная фильтрация
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G(u, v) = H(u, v)F(u, v) + N(u, v)



Фильтрация методом минимизации 
среднеквадратичного отклонения

5

Предполагается, что выполнены следующие условия:
•Шум и неискаженное изображение некоррелированны между собой;
•Либо шум, либо неискаженное изображение имеют нулевое среднее значение;
•Оценка линейно зависит от искаженного изображения



Фильтрация методом минимизации 
сглаживающего функционала со связью
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Сглаживающий функционал

Дополнительное ограничение (связь)

Решение оптимизационной задачи с ограничением в частотной области



Процедура выбора параметра регуляризации 

7

Определение вектора невязки

Условие выбора параметра регуляризации

Функционал невязки как функция параметра регуляризации



Интерфейс программы
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Спасибо за внимание
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